
  

 

９月４日（日） 

講演室 
A室 B室 C室 D室 E室 F室 G室 会議室１ 会議室２ 

（101大講義室） （講義室 2B） （講義室 2C） （講義室 2D） （ユーティリティ室） （講義室１A） （中央棟大講義室） （ 3 階 330 室） （講義室 2A） 

9:00 

～ 

12:00 

ﾗｲﾌｻﾎﾟｰﾄ学会 

バリアフリー 

システム 

開発財団賞 

二次審査会 

 

休憩（60分） 
生活支援工学会 

理事会 

ﾗｲﾌｻﾎﾟｰﾄ学会 

ﾌﾛﾝﾃｨｱ講演会 

管理委員会 

13:00 

～ 

15:00 

1P1-A 

 

SS01 
知の結集，連携と 

総合化による 

学術と社会への 

寄与をめざして 
 

齋藤正男 

日本生活支援工学会 

初代会長追悼企画 

休憩（15分） 

15:15 

～ 

17:15 

1P1-A 1P2-B 1P2-C 1P2-D 1P2-E 1P2-F 

 

SS02 OS11 OS12 OSSTU OS13 GS01 

【一般公開】 

日本が先導する 

支援機器の 

国際標準化 

 

高齢者の歩行機能 

向上のための 

支援技術 

義手開発の 

新展開 

博士課程への進学 
～進学理由と実態～ 

 
企画：LIFE学生連合 

視聴覚・発声 

障害のための 

バリアフリー 

技術 

手術支援 

・ 

診断支援 

 

機器展示  ： 13:00～17:15 

LIFE学生連合交流会 ： 17:30～19:00 （会場：こもれびカフェ） 

  



  

 

９月５日（月） 

講演室 
A室 B室 C室 D室 E室 F室 G室 会議室１ 会議室２ 

（101大講義室） （講義室 2B） （講義室 2C） （講義室 2D） （ユーティリティ室） （講義室１A） （中央棟大講義室） （ 3 階 330 室） （講義室 2A） 

9:00 

～ 

10:30 

2A1-A 2A1-B 2A1-C 2A1-D 2A1-E 2A1-F 

 

SS03 OS05 OS15 OS14 OS17 GS02 

福祉機器の 

実用化と 

イノベーションに 

向けて 

生体計測に基づく 

ヒューマン 

モデリング 

（1/2） 

ヒューマノイド 

共創する 

ファシリ 

テーション 

（1/2） 

感覚と運動の 

アシスト技術 

（1/2） 

義肢 

休憩（15分） 

10:45 

～ 

12:45 

2A2-A 2A2-B 2A2-C 2A2-D 2A2-E 2A2-F 

 

SS04 OS05 OS10 OS14 OS17 GS04 

【一般公開】 

ライフサポートと 

震災復興 

生体計測に基づく 

ヒューマン 

モデリング 

（2/2） 

支援機器の開発と 

利活用を促進する 

ための社会技術的 

アプローチ 

共創する 

ファシリ 

テーション 

（2/2） 

感覚と運動の 

アシスト技術 

（2/2） 

再生医療 

休憩（60分） 
ﾗｲﾌｻﾎﾟｰﾄ学会 

理事評議員会 
 

13:45 

～ 

14:45 

 

特別講演 

 運動企図と末梢神経 
磁気刺激による 
ﾆｭｰﾛﾓﾃﾞｭﾚｰｼｮﾝ 

休憩（15分） 

15:00 

～ 

18:00 

 

シンポジウム 

 

ロボット介護機器 
開発・導入 
促進事業 

 
人に役立つ 

ロボット開発の 
課題と解決策 

 

機器展示 ： 9:00～13:45 

懇親会 ： 18:30～20:30 （会場：東北大学カタールサイエンスキャンパスホール） 

  



  

 

９月６日（火） 

講演室 
A室 B室 C室 D室 E室 F室 G室 会議室１ 会議室２ 

（101大講義室） （講義室 2B） （講義室 2C） （講義室 2D） （ユーティリティ室） （講義室１A） （中央棟大講義室） （ 3 階 330 室） （講義室 2A） 

9:00 

～ 

10:30 

3A1-A 3A1-B 3A1-C 3A1-D 3A1-E 3A1-F    
OS08 OS19 OS02 GS03 OS07 OS04    

ニューロリハビリ 

テーションと工学 

（1/2） 

バイオメカニクス 

分野における 

大規模 

データベースの 

利活用と今後 

医療福祉ロボット 

（1/3） 
モビリティ 

少子高齢社会に 

おける介護 

支援システム 

生体流体工学 

（1/2） 
   

休憩（15分） 

10:45 

～ 

12:45 

3A2-A 3A2-B 3A2-C 3A2-D 3A2-E 3A2-F    
OS08 GS06 OS02 GS05 OS09 OS04    

ニューロリハビリ 

テーションと工学 

（2/2） 

血行力学の 

計測とモデル化 

医療福祉ロボット 

（2/3） 

感覚支援 

・ 

操作支援 

空気圧を利用した 

医療・福祉 

システムの開発 

生体流体工学 

（2/2） 
   

休憩（60分） ライフサポート 

学会編集部会 
福祉工学協議会 

（JSME） 

13:45 

～ 

15:45 

3P1-A 3P1-B 3P1-C 3P1-D 3P1-E 3P1-F   福祉工学協議会 

（３学会 

 
GS07 GS09 OS02 OS01 OS18 OS20   

リハビリ 

テーション 

筋活動・重心 

動揺の計測と 

モデル化 

医療福祉ロボット 

（2/3） 

高齢者の見守り 

システムの 

実用化に 

向けた課題 

ライフサポート 

機器の機構と設計 

（1/2） 
 

企画： 

JSME機素潤滑設計部門 

人工臓器とライフ 

エンジニアリング 

（1/2） 
   

休憩（15分） 

16:00 

～ 

18:30 

3P2-A 3P2-B 3P2-C 3P2-D 3P2-E 3P2-F    
OS06 GS08 OS16 OS03 OS18： OS20    

摂食嚥下 

リハビリ 

テーションの 

ための工学技術 

運動解析と 

その応用 
手術支援ロボット 看護と工学 

ライフサポート 

機器の機構と設計 

（2/2） 

 
企画： 

JSME機素潤滑設計部門 

人工臓器とライフ 

エンジニアリング 

（2/2） 
   

 

機器展示 ： 9:00～16:00 

 

  


