
Ａ室(白鳳１） Ｂ室（瑞鳳） Ｃ室（飛翔） Ｄ室（花）

Ａ室(白鳳１） Ｂ室（瑞鳳） Ｃ室（飛翔） Ｄ室（花）

Ａ室(白鳳１） Ｂ室（瑞鳳） Ｃ室（飛翔） Ｄ室（花）

                            ※注意１ 　　　　　　　　　　　　　※注意２

計測と推定
座長：酒井 悟（信州大学）
　　　　　　　　　　　　　～16:05

機械構造物の耐震・免震・振動制御２
座長：曽根 彰（京都工芸繊維大学）
　　　　　　　　　　　　　～16:05

自律知能無人ビークルの運動と制御５
座長：藤原 大悟（千葉大学）
                          ～15:00
　
　　　　　　　　　　　　　　　　　　※注意１

11:45-12:55

12:55-14:35

14:35-14:50

14:50～16:30

17:45-19:45

9:00-10:15

10:15-10:30

10:30-11:45

14:40-15:55

15:55-16:10

16:10-17:15

17:15-17:45

14:50-15：05

15:05-17:10

9:00-10:15

10:15-10:30

9:30-11:35

11:35-12:45

12:45-14:50

自律知能無人ビークルの運動と制御４
座長：三輪 昌史（徳島大学）

月・惑星探査ロボットの運動と制御４
座長：吉光 徹雄（宇宙航空研究開発
機構）

休　　　　　　憩

懇 親 会（１０階宴会場）

10:30-12:10

12:10-13:20

13:20-14:25

14:25-14:40

振動の解析と制御
座長：梶原 逸朗（北海道大学）

農業機械の運動と制御３
座長：山本 聡史（生物系特定産業技
術研究支援センター）

二輪車のダイナミクスと制御１
座長：竹原 昭一郎（首都大学東京）

農業機械の運動と制御２
座長：長坂 善禎（中央農業総合研究
センター）　　　　　　　　　　　　～11:45

スマート構造システム１
座長：奥川 雅之（愛知工業大学）

休　　　　　　憩

機械・制御系設計と1D-CAE２
座長：澤田 浩之（産業技術総合研究
所）　　　　　　　　     　　　    　～16:20

特別講演２(白鳳２，３）
「情報機器におけるメカトロニクス制御技術」
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　山口　高司 先生 （ ㈱リコー　研究開発本部　技師長　兼　基盤技術研究センター 所長）

自律知能無人ビークルの運動と制御２
座長：鈴木 智（信州大学）

特別講演１(白鳳２，３）
「農業の自動化・ロボット化の現状と展望」
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　 野口　伸 先生 （北海道大学 大学院農学研究科 生物資源生産学専攻 教授）

昼　　　　　　食

休　　　　　　憩

自律知能無人ビークルの運動と制御１
座長：平田 光男（宇都宮大学）

スマート構造システム２
座長：安達 和彦（神戸大学）

13:35～
機械・制御系設計と1D-CAE１
座長：千田 有一（信州大学）

10:20～
自動車の運動制御１
座長：川邊 武俊（九州大学）

月・惑星探査ロボットの運動と制御２
座長：永谷 圭司（東北大学）

10:20～
磁気浮上・磁気軸受の制御
座長：酒井 悟（信州大学）

ロボットのダイナミクスと制御２
座長：滝田 好宏（防衛大学校）

機械構造物の耐震・免震・振動制御１
座長：古屋 治（東京都市大学）

非線形制御理論とその応用３
座長：藤本 孝（九州産業大学）
　　　　　　　　　　　　　　　　　　 　～14:10

9:40～
適応学習制御とその応用
座長：大屋 勝敬（九州工業大学）
　
　　　　　　　　　　　　　　　　　※注意２

休　　　　　　憩

休　　　　　　憩

自律知能無人ビークルの運動と制御３
座長：野波 健蔵（千葉大学）

非線形制御理論とその応用１
座長：横山 誠（新潟大学）

昼　　　　　　食

ロボットのダイナミクスと制御１
座長：内田 洋彰（木更津工業高等専
門学校）

休　　　　　　憩

海洋におけるシステムと制御２
座長：石井 和男（九州工業大学）

休　　　　　　憩

車両システム
座長：中野 公彦（東京大学）

海洋におけるシステムと制御１
座長：渡邉 啓介（東海大学）

7月1日（金）

非線形制御理論とその応用２
座長：三平 満司（東京工業大学）

制御用センサ・アクチュエータ
座長：辻内 伸好（同志社大学）

二輪車のダイナミクスと制御２
座長：西村 秀和（慶應義塾大学）

農業機械の運動と制御１
座長：酒井 悟（信州大学）

6月29日（水）

月・惑星探査ロボットの運動と制御１
座長：小林 泰三（福井大学）

フルードパワーの基礎と応用２
座長：眞田 一志（横浜国立大学）
                  　　　　～16:45

6月30日（木）

昼　　　　　　食

月・惑星探査ロボットの運動と制御３
座長：飯塚　浩二郎（信州大学）

13:10～
フルードパワーの基礎と応用１
座長：西海 孝夫（防衛大学校）

10:20～
制御技術
座長：池田 裕一（信州大学）

13:10～
自動車の運動制御２
座長：平田 光男（宇都宮大学）

　開始時刻　終了時刻
　①12：55　　　13：20
　②13：20　　　13：45
　③13：45　　　14：10
　④14：10　　　14：35
　⑤14：35　　　15：00

　開始時刻　終了時刻
　①  9：40　　　10：05
　②10：05　　　10：30
　③10：30　　　10：55
　④10：55　　　11：20
　⑤11：20　　　11：45


