
【 デモ環境 】 

・iBIS(DSP)

（エムティティ)

・Matlab

・ノートパソコン

』動振ターロの系ルーシ・受軸油『:マーテ

【 デモ環境 】

Kenjin (新川電機)

カリ キュラム

共演：振動診断測定器

ロータダイナミクスを体験する

～Rotor Kitによる回転中加振と診断の実験～

すべり軸受の振動
HILと加振振動診断実演

実

HIL(Hardware In the Loop)

9 : 00 ～ 10 : 50

入場無料

防衛大学校名誉教授 松下 修己　

日本機械学会 v_BASE研究会

主査  矢部 一明

日 時

会 場

参加費

講 師

協 力

日本機械学会D&D2016

Kenjin, SHINKAWA

防衛大学校准教授 　藤原 浩幸　ほか　

ロータモデルを Matlab (DSP) にインストールし、機械的

な振動をシミュレーションします。異常時のシミュレー

ション振動波形を DA で外部に出力し、振動解析信号に供

します。すなわち、ロータキットを DSP に代行させる振動

実験です。

DS-3000 (小野測器)

2016 年 8 月　24 日

D&D 2016  山口大学

参考図書

コロナ社
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著者　松下、田中、小林、神吉、古池

　　安定性、λホワール理論

　　実際の計測器による波形解析

FFT

キャンベル

ホワール

ホイップ

軸受 円板

ロータダイナミクスの基礎を学ぶ

HIL (シミュレーション)

第 1  部 第 2 部

v_BASE 講習会 開催

　　オイルホワール、オイルホップと呼ばれる不安定振動再現

HIL + 回転機械
演

新川電機（株）

ポータブル振動解析システム


