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1. このファイルの説明 
このファイルは講演原稿を執筆するためのテンプレート

です．可能な限りこのテンプレートに上書きして執筆するよ

うにして下さい． 
原稿の書き方は，機械学会ウェブページの「講演原稿の書

き方」(1)の部分をご覧ください．このテンプレートを使用す

れば，文字の大きさ空白の長さ等の条件は満たされます． 
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