
[No.21-55] 日本機械学会 第 17 回「運動と振動の制御」シンポジウム (MoViC2021)／ 

第 30 回スペース・エンジニアリング・コンファレンス [SEC'21] 〔2021.12.9－10，オンライン開催〕 

－ 特 別 講 演 １ ―  

「Autoware: 自動運転システム用オープンソースソフトウェア」 
 

 

日 時：１２月 9 日（木）16:30－17:30 

会 場：オンライン特別講演室 

 

講 師：加藤 真平 氏 

 （東京大学 大学院情報理工学系研究科 准教授／ 

株式会社ティアフォー 創業者 兼 CTO） 

 

 

概 要： 

世界初のオープンソースの自動運転 OS「Autoware」の誕生から 6年。 

日本の小さなスタートアップ ティアフォーが自動運転業界の Linux を目指して始めた挑戦は、今や

世界中の企業を巻き込み、一つの大きな輪になろうとしています。 

様々な組織・個人がその発展に貢献でき、世界中の人々がその恩恵を享受できる、Autowareを中心

としたエコシステムによって実現される「自動運転の民主化」についてお話します。 

 

 


