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無線通信技術
交通流計測技術
環境認識技術

トラック隊列走行
サグ部交通円滑化

DSSS

準自動走行
（レベル２，３）
高速道自動走行
（レベル４）
車群制御

パーソナルモビリティ

協調走行 和魂技術ロードマップ

完全自動走行
（レベル４）

通信の応答性

分散協調技術
低遅延技術
トラフィック輻輳回避技術

車間距離制御

車群制御（CACC）技術
トラック隊列走行
バス輸送の高度化（BRT化）
CACC：Cooperative Adaptive Cruise 

Control

BRT：Bus Rapid Transit

協調走行 道路からの先読み情報
地図連携自動走行制御（ダイナミックマップ）
情報収集・再配信
協調による交差点事故低減
協調による分合流走行支援
協調による渋滞時走行支援
協調による車線変更支援
遠隔操作による自動運転
異常時の自動停止



情報通信が支える次世代のITS、2015年3月一般公開講演会資料(事務局：総務省)
http://mic-its-conference-2015.net/

日本のエネルギーITS推進事業
http://www.nedo.go.jp/activities/FK_00023.html

欧州のAdaptIVeプロジェクト
https://www.adaptive-ip.eu/

米国DOTのITS Strategic Plan

http://ntl.bts.gov/lib/54000/54400/54481/Strat_Plan_Final_Version.pdf
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