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東京都の平均車速
（高速道路）1.5倍
（CO2排出量2割減）

無線通信技術
交通流計測技術
環境認識技術

トラック隊列走行
サグ部交通円滑化

DSSS

準自動走行
（レベル２，３）
高速道自動走行
（レベル４）
車群制御

パーソナルモビリティ

自動運転によるCO2排出量削減 都市間交通（トラック隊列走行（１５％削減））
都市内交通（平均旅行速度増大（２０％削減））

完全自動走行
（レベル４）

運動エネルギー減少

小型化（ダウンサイジング）
１人乗り乗用車
軽量化
衝突しない車の実現による軽量化
走行速度制限 輸送効率向上

交通流改善
一人乗りの制限
オンデマンドバスシステム
モーダルシフト効率向上
エコドライブ
交通需要管理
ITS制御技術
インフラ整備
都市のコンパクト化
信号情報活用運転
道路からの先読み情報活用
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東京都の平均車速
（高速道路）

東京都の平均車速
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環境問題 和魂技術ロードマップ
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