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交通事故削減に
関する指標

（官民ITS構想・ロード
マップによる(5)）

★交通事故死者数2,500人以下

★世界一安全な道路交通社会 世界一安全で円滑な道路交通社会★

車両内での
システム統合
・自車位置認識
・外界認識
・行動計画
・車両制御
・ドライバ協調(3)

車両外との
システム統合
・路車間通信
・車車間通信
・詳細地図データ

完全自動化へ向けた
システム統合

・生物模倣(2) ・ディープラーニング
・環境適応技術 ・車群管理(2)

懸念事項
システム安全(2)への対応
・フェールセーフへの対応
・セキュリティ問題への対応
・衝突安全(2)との協調
・ドライバ-in-the-loop(1)への対応
（権限移譲の問題(2)）

懸念事項
移動体全体のシステム安全への対応(2)

・車群全体の安全性
・外部情報システムとの協調
・セキュリティ問題への対応
・外部システムフェールの見極め

主として高速道路上

主として一般道路上

不特定の道路
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・法的制度
・損害保険
・交通環境
などの整備
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